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KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur saya panjatkan kepada Tuhan Yang Maha 

Esa, karena atas berkat dan rahmat-Nya, saya dapat 

menyelesaikan buku ini. Penulisan buku merupakan buah 

NDU\D� GDUL� SHPLNLUDQ� SHQXOLV� \DQJ� GLEHUL� MXGXO� ´6LVWHP�

Pemberian Pakan Ikan Berbasis Mikrokontroler dan 

.RPSXWHU�0LQLµ��6D\D�PHQ\DGDUL�EDKZD�WDQSD�EDQWXDQ�GDQ�

bimbingan dari berbagai pihak sangatlah sulit bagi saya 

untuk menyelesaikan karya ini. Oleh karena itu, saya 

mengucapkan banyak terima kasih pada semua pihak yang 

telah membantu penyusunan buku ini. Sehingga buku ini 

bisa hadir di hadapan pembaca.  

Buku ini mencoba memulai dari rancangan sistem 

pemberian pakan ikan berbasis mikrokontroler dan 

komputer mini untuk budidaya ikan koi dan nila. Sektor 

perikanan di Indonesia merupakan sektor yang memegang 

peranan penting. Berbagai jenis ikan dapat dibudidayakan di 

perairan Indonesia. Namun pada saat sekarang ini 

kebanyakan pengusaha ikan hanya menjadikan usaha 

perikanan sebagai sampingan untuk mendukung 

penghasilan ekonomi utama. Karena waktu yang tersita oleh 

pekerjaan utama menjadikan usaha sampingan budidaya 

ikan ini tidak mendapatkan porsi waktu yang cukup untuk 

mengurusnya. Pemberian pangan yang tidak teratur akibat 

waktu yang kurang menjadi faktor yang membuat hasil dari 

budidaya ikan akan menurun 

Penulis menyadari bahwa buku ini masih jauh dari 

kesempurnaan. Oleh karena itu kritik dan saran yang 

membangun sangat dibutuhkan guna penyempurnaan buku 

ini. Akhir kata saya berharap Tuhan Yang Maha Esa 

berkenan membalas segala kebaikan semua pihak yang telah 

membantu. Semoga buku ini akan membawa manfaat bagi 

pengembangan ilmu pengetahuan. 
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BAB 

1 
 

Indonesia mempunyai kekayaan alam yang sangat 

berlimpah yang terkhususnya dalam sektor perikanan. 

Indonesia juga memiliki keanekaragaman jenis ikan yang 

sangat banyak terutama ikan laut, sedangkan untuk ikan air 

tawar jumlahnya berkisar 1.300 spesies dengan densitas 0.72 

spesies/1000 km2. Sehingga banyak dari masyarakat 

Indonesia memanfaatkan sektor ini baik untuk mata 

pencaharian hingga digunakan untuk menyalurkan hobi 

semata. Berbagai jenis ikan dibudidayakan di perairan 

Indonesia, dengan banyaknya jenis ikan yang unik di 

Indonesia ini, tak banyak juga ikan-ikan tersebut digunakan 

sebagai hiasan rumah baik itu hiasan didalam rumah dengan 

akuarium maupun sebagai hiasan taman yang berada di 

kolam.  

Salah satu ikan yang banyak dibudidayakan di 

Indonesia adalah ikan nila. Ikan nila merupakan jenis ikan 

konsumsi yang hidup di air tawar. Ikan nila ini cenderung 

sangat mudah dikembangbiakkan serta sangat mudah 

dipasarkan karena merupakan salah satu jenis ikan yang 

paling sering dikonsumsi sehari-hari. Faktor-faktor tersebut 

menjadikan budidaya ikan nila sebagai peluang usaha yang 

bagus untuk dilakukan. 

Salah satu jenis ikan hias yang diminati oleh banyak 

orang adalah ikan koi. Ikan ini memiliki corak warna yang 

PENDAHULUAN 
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A. Ikan Koi 

Ikan koi merupakan salah satu jenis ikan hias yang 

banyak diminati oleh para pecinta ikan, baik untuk 

dibudidayakan maupun hanya sebagai hiasan rumah 

saja. Ikan koi ini merupakan jenis ikan air tawar. Bagian 

yang banyak disukai oleh orang-orang dari ikan ini 

adalah warnanya yang indah serta ukuran yang 

mengesankan. Ikan koi termasuk ke dalam jenis ikan mas 

(Cyprinus carpio). Ikan koi diperoleh dari kawin silang 

antara ikan karper yang dikenal dengan nama Nishikigoi 

di jepang. Dengan melakukan perawatan yang benar ikan 

koi dapat tumbuh hingga 50 cm dalam waktu 3 sampai 4 

tahun. Ikan koi tidak dapat ditempatkan dalam satu 

kolam dengan jumlah yang banyak karena dapat 

mengakibatkan masalah kesehatan pada ikan tersebut. 

Berikut adalah beberapa jenis ikan koi : 

 
Gambar 1 Jenis-jenis Ikan Koi 

BUDIDAYA IKAN 

KOI DAN NILA 
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A. Mikrokontroler Arduino UNO 

Ikan koi merupakan salah satu jenis ikan hias yang 

banyak diminati oleh para pecinta ikan, baik untuk 

dibudidayakan maupun hanya sebagai hiasan rumah 

saja. Ikan koi ini merupakan jenis ikan air tawar. Bagian 

yang banyak disukai oleh orang-orang dari ikan ini 

adalah warnanya yang indah serta ukuran yang 

mengesankan. Ikan koi termasuk ke dalam jenis ikan mas 

(Cyprinus carpio). Ikan koi diperoleh dari kawin silang 

antara ikan karper yang dikenal dengan nama Nishikigoi 

di jepang. Dengan melakukan perawatan yang benar ikan 

koi dapat tumbuh hingga 50 cm dalam waktu 3 sampai 4 

tahun. Ikan koi tidak dapat ditempatkan dalam satu 

kolam dengan jumlah yang banyak karena dapat 

mengakibatkan masalah kesehatan pada ikan tersebut. 

Berikut adalah beberapa jenis ikan koi : 

Mikrokontroler merupakan sebuah komputer 

berukuran mikro dalam satu chip IC (Integrated Circuit) 

yang terdiri dari prosesor, memori, dan I/O yang bisa 

dikontrol dengan memprogramnya. I/O juga berarti pin 

yang bisa diprogram sebagai input atau output sesuai 

kebutuhan. Jenis dari mikrokontroler yang dapat 

digunakan sangat banyak, salah satunya Arduino. 

PERANGKAT 

KERAS PAKAN 

NILA OTOMATIS 
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A. Bahasa Pemrograman Python 

Bahasa pemrograman python merupakan bahasa 

pemrograman dinamis yang mendukung pemrograman 

berbasis objek. Yang membedakan bahasa pemrograman 

python dengan bahasa pemrograman lain adalah pada 

hal aturan penulisan kode program. Bahasa 

pemrograman Python juga mendukung hampir di semua 

sistem operasi, hingga sistem operasi Linux, hampir 

semua distronya sudah menyertakan Python di 

dalamnya. Selain itu Python merupakan salah satu 

produk yang open source juga multiplatform. Beberapa fitur 

yang dimiliki Python adalah sebagai berikut : 

1. Mempunyai library yang luas; pada distribusi bahasa 

pemrograman Python sudah disediakan beberapa 

modul siap pakai untuk berbagai kebutuhan.  

2. Mempunyai tata bahasa yang mudah dimengerti.  

3. Memiliki aturan layout kode sumber yang dapat 

memudahkan pengecekan, pembacaan kembali dan 

penulisan ulang kode sumber berorientasi objek.  

4. Memiliki sistem pengelolaan memori secara otomatis 

(garbage collection, seperti java) modular, mudah 

dikembangkan dengan menciptakan modul-modul 

baru. 

BAHASA 

PEMROGRAMAN 
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A. Rancangan Umum Sistem Pemberian Pakan Ikan Nila 

Otomatis 

Pada bagian perancangan umum sistem akan 

dirancang bagaimana sistem yang akan dibuat. mulai dari 

perancangan bentuk sistem sampai dengan dimana posisi 

masing masing komponen akan dipasang. Pada bagian ini 

dirancang bagaimana sistem akan diposisikan sewaktu 

melakukan percobaan. Adapun bentuk dari rancangan 

tersebut dapat dilihat pada gambar 19 dibawah ini : 

 
Gambar 19 Rancangan Prototype Sistem 

Gambar diatas merupakan bentuk dari prototype 

alat pada saat diimplementasikan pada lingkungan yang 

dipilih. Dalam hal ini lingkungan yang dipakai untuk 

pengimplementasian alat adalah kolam ikan nila. Adapun 

SISTEM PEMBERIAN 

PAKAN IKAN NILA 

OTOMATIS BERBASIS 

MIKROKONTROLER 
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A. Rancangan Umum Sistem Pemberian Pakan Ikan KOI 

Otomatis 

Sistem akan bekerja ketika terjadi pergerakan 

terhadap sensor accelerometer yang menyebabkan 

perubahan sudut dari sensor. Ketika sensor telah 

memperoleh data yang dibutuhkan, maka data-data 

tersebut akan dikirimkan ke raspberry pi, sehingga kamera 

akan diperintahkan untuk melakukan tugasnya yaitu 

meng-capture mulut-mulut ikan yang muncul 

dipermukaan, ketika ikan yang di capture oleh kamera 

dapat terdeteksi oleh sistem maka sistem akan membaca 

bahwa ikan dalam kondisi lapar, sehingga dikirim 

perintah ke motor servo untuk membuka katup makanan 

yang telah dipersiapkan sebelumnya. Berikut adalah 

perancangan umum sistem pada gambar 25. 

SISTEM PEMBERIAN PAKAN 

IKAN SECARA OTOMATIS 

MENGGUNAKAN KAMERA 

BERBASIS MINI PC 
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Terhadap rancang bangun alat pemberi pakan ikan 

nila otomatis berbasis mikrokontroler berdasarkan perilaku 

kemunculan ikan kepermukaan kolam, maka didapat 

beberapa informasi sebagai berikut perancangan prototype 

sistem yang mampu memberi pakan ikan secara otomatis 

berhasil dilakukan. Sistem tidak dapat membedakan riak 

yang ditimbulkan ikan saat mencari oksigen dengan riak 

yang ditimbulkan ikan saat mencari makanan. Rata rata 

pakan ikan yang di keluarkan oleh sistem dalam sehari 

adalah sebesar 46.6 gram, dengan rata-rata pemberian pakan 

sebanyak 19 kali per hari. Untuk melakukan pengembangan 

ada beberapa saran agar selanjutnya bisa mengurangi 

kesalahan yaitu Penambahan komponen tertentu untuk 

membedakan riak yang ditimbulkan ikan saat mencari 

oksigen dengan riak yang ditimbulkan ikan saat mencari 

makanan dan penambahan fungsi dari sistem untuk lansung 

menimbang makanan yang dikeluarkan dalam sehari. 

Sedangkan terhadap rancang bangun alat pemberi 

pakan ikan koi otomatis berbasis mini PC dapat melakukan 

pemberian pakan secara otomatis dengan cara melakukan 

pengambilan gambar oleh kamera, setelah itu gambar akan 

diidentifikasi, ketika gambar terdeteksi maka sistem akan 

mengeluarkan pakan dengan menggunakan motor servo. 

Ketika riak air terbaca, maka sistem akan langsung 

PENUTUP 
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