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Puji syukur saya panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa, 

karena atas berkat dan rahmat-Nya, saya dapat menyelesaikan 

buku ini. Penulisan buku merupakan buah karya dari pemikiran 
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keberadaan sepeda motor dan penyesuaian data konsumen pada 
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dapat memberikan informasi kepada pihak-pihak yang berwenang 
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yang berfungsi untuk mendeteksi adanya kecelakaan berdasarkan 

tingkat benturan yang diterima, dipasang pada kendaraan.  

Penulis menyadari bahwa buku ini masih jauh dari 

kesempurnaan. Oleh karena itu kritik dan saran yang membangun 

sangat dibutuhkan guna penyempurnaan buku ini. Akhir kata saya 

berharap Tuhan Yang Maha Esa berkenan membalas segala 

kebaikan semua pihak yang telah membantu. Semoga buku ini akan 

membawa manfaat bagi pengembangan ilmu pengetahuan. 
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Pada saat ini sepeda motor menjadi kebutuhan mobilitas dan 

transportasi bagi semua orang, karena sepeda motor efektif dalam 

perjalanan dan juga irit dalam penggunaan bahan bakar. Apabila 

wisatawan berpergian ke luar kota dan tidak membawa kendaraan 

bermotor, maka jasa penyewaan sepeda motor menjadi pilihan 

yang baik untuk dipakai.  Penyewaan sepeda motor merupakan 

suatu usaha yang menggiurkan bagi kalangan pembisnis meskipun 

dengan modal yang cukup tinggi tetapi keuntungan dari usaha ini 

sebanding dengan modal yang dikeluarkan. Akan tetapi bisnis 

penyewaan sepeda motor tergantung kepada situasi dilingkungan 

sekitarnya dan rentan terjadinya kehilangan sepeda motor apabila 

pemilik usaha penyewaan tidak berhati-hati dalam menjalankan 

usaha tersebut. 

Sepeda motor merupakan suatu alat transportasi roda dua 

yang berfungsi membantu segala jenis kegiatan manusia yang 

berkaitan dengan jarak, dalam hal ini jarak yang ditempuh dalam 

jarak yang jauh sehingga sepeda motor dapat membantu dan 

mempermudah manusia menuju tempat yang dituju dengan lebih 

cepat. Secara umum, kendaraan bermotor adalah jenis kendaraan 

dimana sistem geraknya menggunakan peralatan teknik atau mesin 

. 

 

 

 

PENDAHULUAN 
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A. Modul GPS (Global Positioning System) 

GPS (Global Positioning System) adalah sistem satelit 

navigasi dan penentuan posisi yang dimiliki dan dikelola oleh 

Amerika Serikat. Sistem ini didesain untuk memberikan posisi 

dan kecepatan tiga dimensi serta informasi mengenai waktu, 

secara terus menerus di seluruh dunia tanpa bergantung waktu 

dan cuaca. Bagian utama dari sistem GPS adalah 24 satelit yang 

mengorbit Bumi di ketinggian 20.200 kilometer. Orbit satelit 

dirancang sehingga setiap titik dibumi dapat melihat paling 

sedikit empat satelit setiap saat.  

GPS tracker atau juga biasa disebut dengan GPS tracking 

sendiri menggunakan teknologi AVL (Automated Vehicle Locater) 

yang dapat melacak lokasi kendaraan atau armada secara real 

time. Teknologi yang digunakan GPS tracking ini merupakan 

gabungan dari teknologi GPS dan GSM dalam menunjukkan 

koordinat objek yang kemudian diinterpretasikan lewat bentuk 

peta digital . 

Modul GPS (Global Positioning System) NEO-6M memiliki 

ukuran modul 25x35mm dan antena 25x25mm . Modul GPS 

NEO-6M berfungsi sebagai penerima GPS (Global Positioning 

System Receiver) yang dapat mendeteksi lokasi dengan 

menangkap dan memproses sinyal dari satelit navigasi. 

Komunikasi antarmukanya menggunakan serial TTL (Transistor 

Transistor Logic) (RX/TX) yang dapat diakses dari 10 

mikrokontroler yang memiliki fungsi UART (Universal 

PERANGKAT DAN 
SISTEM KEAMANAN 
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A. Sistem Tracking Posisi 

Sistem tracking position merupakan suatu terobosan 

teknologi yang berfungsi sebagai alat untuk mengetahui dimana 

posisi keberadaan GPS berdasarkan titik koordinat Latitude dan 

Longatitude. GPS Tracker memungkinkan pengguna dapat 

melihat kondisi lingkungan dimana objek tersebut bergerak . 

Namun tidak setiap objek dapat difungsikan sebagai media 

pembawa, dikarenakan bermacam-macam fungsi dari masing-

masing objek tersebut, oleh karena itu pemilihan objek yang 

bergerak sendiri sebagai media pembawa alat GPS Tracker harus 

memiliki sudut penglihatan yang luas dan minim. 

Untuk menentukan suatu titik tertentu GPS harus 

mendapatkan paling sedikit tiga buah sinyal satelit GPS. Sebuah 

sistem yang dapat melacak suatu posisi dari objek tersebut 

dengan jenis kendaraan, hewan, maupun manusia sendiri yang 

dapat di lacak berdasarkan titik koordinat yang berasal dari alat 

GPS tersebut . Perangkat GPS diintegrasikan dengan respon 

Latitude dan Longitude dari titik Koordinat GPS. Parameter yang 

digunakan adalah perhitungan dan analisis akurasi koordinat 

dengan posisi objek, akurasi, jarak, dari titik A ke titik B. 

 

B. Rancangan Umum Sistem Pelacakan 

Rancangan umum sistem merupakan rancangan sistem 

yang mencakup komponen- komponen yang digunakan pada 

sistem. Berikut rancangan umum sistem yang akan dirancang: 

SISTEM PELACAKAN 
PADA PENYEWAAN 

SEPEDA MOTOR 
BERBASIS IOT 
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A. Kecelakaan Lalu Lintas 

Kecelakaan adalah sebuah kejadian yang tidak terencana 

serta berada pada luar kendali manusia yang merupakan aksi 

dan reaksi suatu objek, substansi, manusia, atau radiasi yang 

dapat menyebabkan kemungkinan cedera. Oleh karena itu, 

diperlukan tindakan-tindakan penanganan yang cepat dan tepat 

terhadap seseorang pasca mengalami kecelakaan. [2]  

Kecelakaan lalu lintas merupakan suatu peristiwa di jalan 

raya yang tidak bisa diprediksi, peristiwa ini bisa terjadi antara 

kendaraan dengan kendaraan, atau antara kendaraan dengan 

objek selain kendaraan.[3] Menurut data dari Badan Kesehatan 

Dunia (WHO) kecelakaan lalu lintas di Indonesia dinilai menjadi 

pembunuh terbesar ketiga dibawah penyakit jantung koroner 

dan tuberculosis/TBC.  

Jenis kecelakaan dapat diklasifikasikan berdasarkan 

mekanisme kecelakaan yang dialami oleh kendaraan yang 

terlibat, yaitu : [4]  

1. Hilang kendali/selip (running of road).  

2. Tanpa tabrakan/kecelakaan sendiri.  

3. Tabrakan di jalan (collision on road), terdiri dari :  

x Dengan pejalan kaki.  

x Dengan kendaraan lain yang sedang berjalan.  

x Dengan kendaraan lain yang sedang berhenti.  

x Dengan kereta, binatang, dll. 

 

SISTEM DETEKSI 
KECELAKAAN LALU LINTAS 

DENGAN ALGORITMA  
K-NEAREST NEIGHBORS 
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